Comment traiter les données
acquises au telescope
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Une observation au sol
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Ce gu’il y a dans des données

contribution + son bruit
systématique et aléatoire

Data = Source + Contribution_autres

Electronique

N N | N
Non uniformité

du détecteur

Signal a garder... a minimiser |



Arbitrary intensity

Critere de qualité, indice de « confiance » :

Signal, biais et bruits

le rapport signal sur bruit ou SNR (Signal to Noise Ratio)
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Le détecteur CCD

Charge-Coupled Device o ¥
Conversion de photons en électrons o

Pixels (picture element) = cellules réceptrices

Il lit des photons :
® recus delacible
® Creeés par agitation thermique
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Conversion non constante car déepend :
e du pixel (pas tous identiques)
e de lalongueur d’onde (efficacité quantique)
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Detector reading

Start of
saturation

Temps d'exposition

Saturation

| Dynamic range (1) |
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Incoming radiation flux intensity



Acquérir des données

Avoir suffisamment de signal
=> augmenter le temps de pose pour augmenter N
et surtout le SNR

Mais attention a ne pas saturer => ne pas exposer trop longtemps

=> prendre des images a temps équivalent « matrice cachée »

MéEme en limitant cet effet, si on prend une image a temps de pose quasi-nulle,
la réponse des pixels ne sera pas « zero »
C’est I'offset du détecteur
=> des images a temps « 0 s » pour s’en affranchir, mais aeja aans le dark

Prendre en compte le flat (inhomogénéite spatiale)
=> Image de « champ plat »



Réduction des données

Pour une image contenant les intensités |, on détermine des étapes de correction

des biais pour notre chaine d’acquisition

Dark : image acquise dans l'obscurité

-> Bials thermique corrige

Flat : image acquise sous un éclairement unitforme

-> Biais d'inhomogénéité spatiale corrigé

On ne corrige pas un bruit !!
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